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MicroCage
Système d’appel de cage numérique par communication radio
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MicroCageg

Boitier en acier inoxydable et connecteurs étanches

Unité de la Cage - cf140-fixe

• �2 relais de sorties pour contrôle marche/arrêt
• �2 entrées pour détecteurs de porte (proxy ou contact)
• �2 entrées pour détecteurs auxiliaires (proxy ou contact)
• �1 entrée pour vérification continuelle du mou de câble 

(proxy ou contact)
• �Pour système « leaky feeder » VHF ou UHF 

(système de câble rayonnant)
• �Alimentation 12 VDC

• �2 sorties marche/arrêt pour vérification de l’état de la porte
• �1 sortie marche/arrêt pour vérification du mou de câble
• �1 sortie marche/arrêt pour vérification de l’état de  

la batterie
• �1 sortie marche/arrêt pour confirmation de l’état  

de communication du système
• �Pour système « leaky feeder » VHF ou UHF  

(système de câble rayonnant)
• �Alimentation 12 VDC
• �Option de communication Modbus

Clavier pour automatisation

Compartiment 
à batterie

Interface de 
mou de câble

Antenne VHF ou UHF 

Boîte de connexion pour inspection

Moniteur audio et lumineux

Boîte de jonction

Proxy de porte

Câble de proxy

Clavier

Interrupteur 
de cloche

Mou de câble proxyMou de câble proxy

Boîte de jonction

Proxy de porte

Câble de proxy

Interrupteur
de cloche

Boîtier interrupteur
primaire

Moniteur audio 
lumineux

Clavier

Système de controle de cloche duplex

Vérification continuelle de l’état de  

la porte ainsi que d’autres contacts 

de sécurité

Vérification continuelle du mou  

de câble

Clavier automatisé en option

Signaux sans fil pour inspection 

 du puits

unité de la base - cf140


